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DESCRPCION DEL METODO

-Instrumentos: Laser escaner de elevado alcance
>1km medidas 3D de coordenadas polares, UAV (de
ala fija y multiple rotor), estacion total, GPS

Angulos verticales y horizontales

- determinados por la medicion angular de un espejo que
dirije el rayo del laser

Distancia

- determinada con la medicion del tiempo que necesita el
laser en recorrer la distancia hasta el objetivo y regresar
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DESCRIPCION DEL ESCANER LASER

Modelo: RIEGL LMS-Z420i
Clase de seguridad del laser segun EC60825-1:2001: Laser Class 1 (seguro)

Alcance méaximo: 1400 m

Distancia minima: 2m

Precision : tipica+5 mm en modo de escaneo multiple
Velocidad de medicion: hasta 12000 puntos/sec
divergencia del laser infrarojo: 0.25 mrad

Escaneo Vertical: rango 0° a 80°

paso angular minimo 0.004°

Escaneo horizontal: rango 0° to 360°
paso angular minimo 0.004°

Méxima resolucion: 20400 puntos/m2 @ 100 m

Dimensiones: 463 x 210 mm (largo x didmetro)/ peso aprox. 14,5 kg



TR N
SERVICIOS
SE LLEGA MAS ELABORACION DE DATOS
‘ ALLA DE LA ‘ ESPECIFICOS PARA CAVAS Y
TOPOGRAFIA MINAS
CLASICA

- Nube de puntos, Geo-referenciacion, DTM, DSM

-Plantas, secciones, vistas

-ldentificacidn de los sistemas de discontinuidad

-Mapas de las condiciones de inestabilidad (test Markland)

-Balance volumétrico de excavacion y extraccion



ELABORACION DE LOS DATOS:
Geo-referenciacion, DTM, DSM, nube de puntos
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PLANO CON CURVAS DE NIVEL
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ELABORACION DE LOS DATOS: Determinacion de los sistemas de
discontinuidad

DIAGRAMA POLAR

EXTRACCION DE LAS PRIN.(')IPLES DISCONTINUIDADES
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ELABORACION ESTADISTICA DE LOS DATOS

MAPA DE LA INCLINACION Y DIRECCION DE LAS DISCONTINUIDADES
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